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19LSHMT-24

HUDROGRAAFILISTE MOODISTUSTOODE KAVAND
nr. 19LSHMT-24

1) Moodistustoode pohjendus.

Hiidrograafiliste moodistustodde eesmirk on Hundipea sadamas stigavuste kontroll.
T66 tellija on Riigilaevastik, Lume tn 9,10416 Tallinn, Harju maakond.

2) Andmed moddistatava ala asukoha ja ulatuse kohta.

Hundipea sadama asukoht on 59° 27'36" N ; 24° 43' 07.8" E
Moodistatava ala koordinaadid on:

59°27'29.435",24°42'58.943"
59°27'36.930", 24°43'03.296"
59°27'37.985", 24°43'08.533"
59°27'34.611", 24°43"20.669"
59°27'32.963", 24°43'18.333"

arONE

3) Moodistustoode ajakava.

Moaddistustoid teostatakse august - september 2024.a. vastavalt ilmastiku oludele.
Moddistustoode kogumahuks on = 6,2 ha.

4) Moodistustoode metoodika ja tipsusklass.

Moddistustdid teostatakse mitmekiirelise korgresolutsiooni sonar Baywei

M5  koos

integreeritud GNSS / INS siisteemiga (Applanix POS MV SurfMaster) mis miirab asukoha,

suunda ja mdddab siigavused.
Koik seadmed salvestamise eesmérgil on iihendatud arvutiga

Moddistustodde planeerimisel ja ldbiviimisel kasutatakse andmetootlusprogrammi Teledyne

PDS.

Teostatavad mdddistustodd mahuvad Rahvusvahelise Hiidrograafiaorganisatsiooni poolt
kehtestatud standardis S-44 esitatavate nduete piirvadrtustesse ja vastavad ERI klassi

nouetele.

5) Kasutatava aparatuuri tehnilised andmed.

1. | Integrated MBES Baywei M5

Swath coverage - Katteriba 130°
Number of RX beams - RX-kiirte arv 256
TX beam width along-track - TX-kiire laius piki réopa | 1,45°
RX beam width -RX -kiire laius 1°+0.1
Range - diapasoon >200m

Beam distribution - Kiire jaotus

Equidistant and equiangular
beam distribution - Kiire
vOrdne ja vordne
ristkiilikukujuline jaotus
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Roll stabilisation - Roll stabiliseerimine Jah
Pressure rating - r6hu hinnang 100m
GNSS/INS sonaris

2 Trimble 540AP Antennas

Position - positsioon

HOR: £ (8 mm +1ppm / min
X kaugus RTK jaamast)
VER: £ (15 mm +1ppm / min
X kaugus RTK jaamast)
(Eeldab 1 m GNSS-i eraldust)

Heading Accuracy - Suundumise tapsus

0,08° (RTK) 2m
antennieraldusega

Pitch/Roll Accuracy - Pitch/Roll tépsus

0,03 °© soltumatu antennide
eraldamisest

Heave Accuracy

2cm or 2%
(TRUEHEAVE™), 5¢cm or
5% (Real Time)

Ping Rate — Pingi sagedus 50 Hz

Working frequency - to6sagedus 360 - 440 kHz

Arvuti HP ZBook 15

Toitepinge: 12v

Op. mélu: 16 Gb

Kovaketas: 500 Gb

Protsessor: Intel(R) Core(TM) i7-
4710MQ CPU@2,50GHz
2,50GHz

Operatsiooni siisteem:

Windows 10 Pro

Vee helileviku kiiruse profilaator MiniSVP, Valeport

Piirkond 1375 -1900 m/s
Resolutsioon 0,001 m/s

Tépsus (0-200 m) + 0.02 m/s
Kaater Berkut M

Pikkus 4,65m

Laius 1,7m

Siivis 0,4m

Mootor HONDA

6) Esialgne hinnang saadavate horisontaalse ja vertikaalse méairamatuse kohta

Kasutatava aparatuuri tehnilised andmed vdimaldavad teostada hiidrograafilisi
moddistustoid vastavalt ERI klassi (S-44) nduetele.

Plaaniline tépsus (95 % tdendosusega): < kui 2m;

Parandatud siigavuste tipsus (95 % tdendosusega): a =0,25; b =0,0075
Mododistussiisteemi avastusvoimelisus: > 1m isomeetrilised moodustised.
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Lisa 1

6.139 ha




